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Przedmiot: Naped i sterowanie maszyn
Temat Naped hydrauliczny z silnikiem obrotowym Numer éwiczenia:
cwiczenia: 3

1. Cel éwiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie z podstawami symulacji uktadéw hydraulicznych
w programie FluidSim. Wyznaczenie charakterystyk statycznych obrotowego silnika
hydraulicznego. Poznanie zasad sterowania przemieszczeniem, predkoscig i ciSnieniem w

systemach hydraulicznych.

2. Przebieg ¢wiczenia

1. Narysowanie schematu stanowiska laboratoryjnego w programie FluidSim i
przeprowadzenie badan symulacyjnych dla zestawu parametréw podanych przez
prowadzgcego zajecia.

2. Montaz uktadu na stanowisku.

3. Pomiar charakterystyk regulacyjnych uktadu sterowania dtawieniowego napedu

z hydraulicznym silnikiem obrotowym.

3. Wytyczne do opracowania sprawozdania

Sprawozdanie studenci wykonujg indywidualnie i samodzielnie.

Sprawozdanie powinno zawieraé:

- schemat blokowy stanowiska badawczego wraz z czujnikami pomiarowymi i opisem
zastosowanych elementow,

- krotki opis wykonywanego éwiczenia,




- tabele zmierzonych i obliczonych parametrow,
- wyznaczone charakterystyki,

— whnioskKi.

Pytania kontrolne:

Podstawowe symbole hydrauliczne (pompa hydrauliczna, sitownik hydrauliczny, zawor
sterujgcy kierunkiem przeptywu, zawor zwrotny, zawor ograniczajgcy cisnienie
(przelewowy), zawér dtawigcy, zawoér odcinajacy, zbiornik, silnik hydrauliczny)

e Rodzaje napedow hydraulicznych

e Z czego wynikajg straty energii w uktadach hydraulicznych

e Zalety urzgdzen hydraulicznych




